
Wie ein Anwender die Funktionen seiner Maschine flexibel selbst gestalten kann
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Hersteller Betreiber

Geschäftsführung

liefert
Automatisierung

Projektleitung

Konstruktion
Softwareentwicklung

Fertigung

Geschäftsführung

Projektleitung

Werker

Instandhaltung

Produktionsplanung

Qualitätssicherung

Prozessentwicklung
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Konstruktion Fertigung &
Montage

IBN&
Prog Test Optimierung Produktion

Programmierung virtueller
Test

wünschenswert:

Konstruktion Fertigung &
Montage

Inbetriebnahme &
Programmierung Test Optimierung Produktion

typisch: = Verbesserungsschleife

= Problem

Hydrive-Software-Framework
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MachineControl

notes
Umfasst die Gesamtheit aller zur Maschine gehörenden Teilsysteme.

verticalAxis

notes
Realisiert die vertikale
Bewegung des
Sauggreifers

slewingAxis

notes
Realisiert die
Schwenkbewegung des
Sauggreifers

transferTable

notes
Realisiert die
Bewegungen des
Transporttisches

horizontalAxis

notes
Realisiert die
Querbewegung des
Sauggreifers

vacuumGripper

notes
Realisiert das Greifen des
Bauteils

HandlingPortal

notes
Steuert die Bewegung des Sauggreifers im Raum.

IoManager

SimLib

HySwFwLib
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MessagesCommands

Feedbacks

HwIos

Spec

• float
• balance
• fixEndPos
• moveToE1
• moveToE2
• pushToE1
• pushToE2

• bothPosDetected
• hasLostE1
• hasLostE2
• hasE1NotReached
• hasE2NotReached

• isInputE1True
• isInputE2True
• setOutputA1
• setOutputA2

• typeOfE1
• typeOfE1
• typeOfA1
• typeOfA2
• maxTimeForReachingE1
• maxTimeForReachingE2
• debounceTime
• minTimeForLostPosition
• minVentilationTime

StateMachines

DoubleActingPneumaticAxis

- operatingConditions: OperatingConditions
- currentPositionState: PneumaticAxisPositionStates
- currentPosition: STRING
- hwIOs: REFERENCE TO DoubleActingPneumaticAxisHardwareIOs
- spec: REFERENCE TO DoubleActingPneumaticAxisSpecification

+ checkSpecification(): BOOL
+ getCurrentPositionState(): void
+ isOutputSet(): void
- setOutput(): BOOL
+ executeMain(): void
+ init(): void

notes
This class discribes a pneumatic actuated axis which is typically moved from one end
stop to the other. It has 2 digital position initiators and 2 independently controlable
pneumatic switch valves. The Input and Output-Types can be configured as NO or NC.

BaseControlObject::BaseControlObject

- _noOfFdbks: BYTE
- stMs: StateMachine [1..LibParameters.MAX_NUM_STATE_MACHINES]
- _noOfstMs: BYTE
- msgs: BasicMessage [1..LibParameters.MAX_NUM_MESSAGES_IN_OBJECTS]
- _noOfMsgs: BYTE
- cmds: Command [1..LibParameters.MAX_NUM_COMMANDS]
- _noOfCmds: BYTE
- feedbacks: Feedback [1..LibParameters.MAX_NUM_FEEDBACKS]

notes
Is an abstract description of an arbitrary control object within a machine control that
provides certain functionalities/commands and feedbacks in a generic way.

BaseObject::BaseObject

- _isInitialized: BOOL
- _objectId: UDINT
- _objectCaption: STRING
- _shortCaption: STRING
- _objectManager: IObjectManager
- _eventManager: IEventManager
- _messageHandler: IMessageHandler

+ FB_init(IObjectManager, IEventManager, IMessageHandler): BOOL

notes
Is an abstract description of an arbitrary base object within a machine control that
needs to be handled by the object manager in a proper way.
It is extended by the BaseControlObject to provide executing functionality.
This class can be used for controlling object or wrapper of certain interfaces (HMI,
MQTT, MES, TCP/IP ect.).

«extends»

«extends»
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z.B. transferTable
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BaseObject

• Name und Id

ObjectManager kennt

• kennt alle Objekte
• führt sie aus
• gibt Informationen weiter

EventManagerkennt

• empfängt von allen Objekten
Ereignisse

• gibt sie an registrierte Empfänger
weiter

MessageHandler

• kennt alle Meldungen
• zentrale Quittierung

MachineSpecification

• enthält die Parameter aller Objekte
• sichert Sie als externes JSON-File

• verbindet Klemmen-IOs mit HwIos
• schaltet zw. Klemmen und Sim um

IoManager

HmiConnector

• veröffentlicht Feedbacks
• macht Kommandos
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1. Steuerungsprojekt anlegen

2. ProjectTemplate laden

spezifischer
Applikationscode

Objektinstanzen,
Daten und Io‘s

Initialisierung
und 

Abarbeitung

Libarys

3. Applikationsobjekte einhängen

4. IOs anknüpfen

5. Übersetzen und herunterladen

6. Parametrierung vornehmen

7. Testen
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MachineTerminal

Objektliste

Kommandos
aufrufen

Ereignisse

Kommandos
Meldungen

Zustandsmaschinen

Parametrierung
anpassen
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Objektliste

Kommandoname

Schrittbeschreibung

Startbedingungen

Weiterschalt-
bedingungen

ActivityInitial

Activity1

Activity2 Activity3

Activity4Activity5

ActivityFinal

Activity6

ScriptExecuter

myScriptExecuter

• generisches Libaryobjekt
• kann mehrere Kommandos

haben
• kennt JSON-File
• dort ist der Ablauf beschrieben

objectId = 3
cmdId = 2

objectId = 9
cmdId = 1

objectId = 3
cmdId = 3

objectId = 4
cmdId = 2

objectId = 7
cmdId = 4

objectId = 5
cmdId = 1
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Tools GuidelinesFeaturesTemplates

HySwFwLib

ProjectTemplate Simulation

ScriptExecuter

MachineTerminal

IoManager

Coding Guidelines

Doku Wiki

SimLib

CustomLib

DebugTerminal

CodeGenerator

JobScheduler

Testing

Parameter
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Kartonagen-StaplerVakuum-Handlingsysteme DuoCast Druckgussmaschine

Akkumodul-MontageanlageDruckguss-TransferspeicherSchreibtisch-Montagelinie

Besuchen Sie uns auf der Intec Leipzig 7.-10.3.23 Halle 3 Stand D50
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0351 / 850 731 - 51

tne@hydrive.gmbh

0351 / 850 731 - 52

hja@hydrive.gmbh

Dr. Thomas Neubert Dr. Hilmar Jähne

0351 / 850 731 – 21

dwe@hydrive.gmbh

Dr. Dirk Wehner


